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1.Пояснительная записка 
Направленность программы: техническая. 

Уровень программы: базовый. 

Актуальность программы.  

Современный этап развития общества характеризуется ускоренными темпами 

освоения техники и технологий. Непрерывно требуются новые идеи для создания 

конкурентоспособной продукции, подготовки высококвалифицированных кадров. 

Внешние условия служат предпосылкой для реализации творческих возможностей 

личности,   

В наше время робототехники и компьютеризации подростков необходимо учить 

решать задачи с помощью автоматов, которые он сам может спроектировать, защищать 

свое решение и воплотить его в реальной модели, т.е. непосредственно сконструировать и 

запрограммировать. Предмет робототехники – это создание и применение роботов, других 

средств робототехники и основанных на них технических систем и комплексов 

различного назначения. Робототехника способствует развитию коммуникативных 

способностей обучающихся, развивает навыки взаимодействия, самостоятельности при 

принятии решений, раскрывает их творческий потенциал. Дети и подростки лучше 

понимают, когда они что-либо самостоятельно создают или изобретают. При проведении 

занятий по робототехнике этот факт не просто учитывается, а реально используется на 

каждом занятии. 

Реализация этой программы  помогает развитию коммуникативных навыков 

учащихся за счет активного взаимодействия детей в ходе групповой проектной 

деятельности. 

Отличительные особенности программы. 

Содержание и структура программы  направлены на формирование устойчивых 

представлений о робототехнических устройствах как едином изделии определенного 

функционального назначения и с определенными техническими характеристиками. 

Изучение каждой темы  предполагает выполнение небольших проектных заданий 

(сборка и программирование своих моделей). В основе обучающего материала лежит 

изучение основных принципов механической передачи движения и элементарное 

программирование. Работая индивидуально, парами, или в командах, учащиеся   могут   

создавать и программировать модели, проводить исследования, составлять отчёты и 

обсуждать идеи, возникающие во время работы с этими моделями. 

На каждом занятии, используя привычные элементы LEGO, а также моторы и 

датчики, ученик конструирует новую модель, посредством USB-кабеля подключает ее к 

компьютеру (ноутбуку) и программирует действия робота. В ходе изучения курса 

учащиеся развивают мелкую моторику кисти, логическое мышление, конструкторские 

способности, овладевают совместным творчеством, практическими навыками сборки и 

построения модели, получают специальные знания в области конструирования и 

моделирования, знакомятся с простыми механизмами. 

Робототехнический конструктор КЛИК позволяет учащимся в форме 

познавательной игры узнать многие важные идеи и развить необходимые в дальнейшей 

жизни навыки. Занятия по программе формируют специальные технические умения, 

развивают аккуратность, усидчивость, организованность, нацеленность на результат. 

Работает на базе микрокомпьютера Arduino, который представляет собой 

программируемый интеллектуальный модуль, управляющий моторами и датчиками и 

обеспечивающий беспроводное подключение, Bluetooth-модуль, USB-интерфейс, а также 

экран из жидких кристаллов, блок батареек, громкоговоритель, порты датчиков и 

сервоприводов. Информацию с компьютера можно передавать как при помощи кабеля 

USB, так и используя Bluetooth. Кроме того, используя Bluetooth можно осуществлять 

управление роботом при помощи мобильного телефона. Для этого потребуется всего лишь 

установить специальное java-приложение. 



Возраст детей, участвующих в реализации: 11-12 лет 

Формы занятий: групповые. При наличии в объединении детей с особыми 

образовательными потребностями (одаренные дети, дети с ОВЗ, находящиеся в трудной 

жизненной ситуации) возможно обучение по индивидуальному образовательному 

маршруту с использованием специального оборудования, технологий и методик 

преподавания. 

Формы работы: очная (при необходимости - дистанционная). 

Режим занятий:  1 раз в неделю по 4 часа  

Объем программы:      136  часов. 

Срок реализации программы: 1 год  

Цель и задачи программы: 

Цель: формирование умений и навыков в сфере технического проектирования, 

моделирования и конструирования. 

Задачи: 

образовательные: 

- использовать современные разработки по робототехнике в области образования, 

организация на их основе активной творческой деятельности учащихся; 

- реализовать межпредметные связи с физикой, информатикой, математикой, химией и 

биологией;  

- решить учащимися ряд кибернетических задач, результатом каждой из которых будет 

работающий механизм или робот с автономным управлением. 

развивающие: 

- развивать у учащихся инженерное мышление, навыки конструирования, 

программирования и эффективного использования кибернетических систем; 

- развивать мелкую моторику, внимательность, аккуратность и изобретательность, 

креативное мышление и пространственное воображение учащихся. 

воспитательные: 

- повышать мотивацию учащихся к изобретательству и созданию собственных 

роботизированных систем; 

- формировать у учащихся стремление к получению качественного законченного 

результата. 

Планируемые результаты: 

личностные: 

у обучающихся будет сформировано: 

- критическое отношение к информации и избирательность её восприятия; 

- осмысление мотивов своих действий, развитие любознательности, сообразительности 

при выполнении разнообразных заданий; 

- развитие внимательности, целеустремленности; 

- воспитание чувства справедливости, ответственности. 

метапредметные: 

познавательные УУД: 

обучающийся научится: 

- отбирать необходимую информацию об объекте деятельности, используя рисунки, 

схемы, эскизы, чертежи (на бумажных и электронных носителях); 

- осознавать поставленные задачи, уметь выбирать наиболее подходящий способ решения 

задачи, исходя из ситуации; 

- анализировать ход и способ действий.  

регулятивные УУД: 

проявляются в способности:  

- формировать умения ставить цель – создание творческой работы, планировать 

достижение этой цели; 

- адекватно воспринимать оценку педагога;  

- различать способ и результат действия; 



- вносить коррективы в действия в случае расхождения результата решения задачи на 

основе ее оценки и учета характера сделанных ошибок; в сотрудничестве с педагогом 

ставить новые учебные задачи; 

- проявлять познавательную инициативу в учебном сотрудничестве; 

- осваивать способы решения проблем творческого характера в жизненных ситуациях; 

- оценивать получающийся творческий продукт и соотносить его с изначальным 

замыслом, выполнять по необходимости коррекции либо продукта, либо замысла. 

коммуникативные УУД: 

обучающийся научится: 

- общаться и взаимодействовать с партнёрами по совместной деятельности или обмену 

информацией; 

- обладать способностью действовать с учётом позиции другого и согласовывать свои 

действия; 

- работать в группе, включая ситуации учебного сотрудничества и проектные формы 

работы; 

- морально-этическим и психологическим принципам общения и сотрудничества;   

- сдерживать негативные эмоции, представлять и корректно отстаивать свою точку 

зрения, проявлять активность в обсуждении вопросов. 

предметные: 

- знать основные сведения о балансе конструкции, ее оптимальной форме, прочности, 

устойчивости, жесткости и подвижности, а также передачи движения. 

- уметь создавать  простейшие модели  и управлять ими с помощью простейших 

компьютерных программ. 

2.Содержание программы 
Учебный план  
  

№ Название раздела ДООП, темы занятия  

1. Вводное занятие «Образовательная робототехника с  конструктором КЛИК». 1 

2. Изучение состава конструктора КЛИК.  

2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение. 2 

2.2. Основные компоненты конструктора КЛИК. 1 

2.3. Сборка робота по инструкции. Демонстрация. 4 

3. Изучение моторов и датчиков.  

3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами. 8 

3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния. 8 

3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета. 8 

4. Конструирование робота.  

4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по  инструкции. 8 

4.2. Конструирование простого собственного робота. 8 

4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по  инструкции. 8 

4.4. Конструирование робота-тележки. 8 

5. Создание простых программ через меню контроллера.  

5.1. Понятие «программа», «алгоритм». 

Написание простейших программ для робота по инструкции. 

4 

5.2.                                                   Написание программ для движения робота через меню контроллера. 4 

6. Знакомство со средой программирования КЛИК.  

6.1. Понятие «среда программирования», «логические блоки». 4 

6.2. Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с  ней. 4 

6.3. Написание программ для движения робота по образцу. Запуск и отладка прог

рамм. 

4 

7. Изучение подъемных механизмов и перемещений  объектов.  

7.1. Подъемные механизмы. 16 



7.2. Конструирование собственного робота для перемещения  объектов  и  

написание  программы. 

16 

8. Учебные соревнования.  

8.1. Учебное соревнование: Игры с предметами. 4 

9. Творческие проекты.  

9.1 Сборка робота «Школьный помощник». 16 

Содержание учебного плана  

Раздел 1. Вводное занятие. 

Показ презентации «Образовательная робототехника с конструктором КЛИК». 

Планирование работы на учебный год.  Презентация «История робототехники». Беседа о 

технике безопасной работы и поведении в кабинете и учреждении. Вводный и первичный 

инструктаж на рабочем месте для обучающихся. 

Раздел 2. Изучение состава конструктора КЛИК. 

Тема 2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение. 

Знакомство с перечнем деталей, декоративных и соединительных элементов и систем 

передвижения. Ознакомление с примерными образцами изделий конструктора КЛИК. 

Правила работы с набором-конструктором КЛИК и  программным обеспечением. 

Основные составляющие среды конструктора. Сортировка и хранение деталей 

конструктора в контейнерах набора. Тестовое практическое творческое задание. Формы и 

виды контроля: Входной контроль знаний на начало учебного года. Тестирование. Оценка 

качества теста и изделий. 

Тема 2.2. Основные компоненты конструктора КЛИК. 

Изучение набора, основных функций деталей и программного обеспечения конструктора 

КЛИК. Планирование работы с конструктором. Электронные компоненты конструктора. 

Начало работы. 

Тема 2.3. Сборка робота по инструкции. Демонстрация. 

Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, цвета и силы). Изучение 

причинно-следственных связей. Сборка робота по инструкции. Учим роботов двигаться. 

Демонстрация выполненной работы. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 3. Изучение моторов и датчиков. 

Тема 3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами. 

Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид моторов. Конструирование экспресс-

бота. Понятие сервомотор. Устройство сервомотора. Порты для подключения 

сервомоторов. Положительное и отрицательное движение мотора. Определение 

направления движения моторов. Блоки «Большой мотор» и «Средний мотор». Выбор 

порта,  выбор режима работы (выключить, включить, включить на количество секунд, 

включить на количество градусов, включить на количество оборотов), мощность 

двигателя. Выбор режима остановки мотора. Презентация работы. Взаимооценка, 

самооценка. 

Тема 3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния. 

Объяснение целей и задач занятия. Понятие «датчик расстояния» и их виды. Устройство 

датчика расстояния и принцип работы. Выбор порта и режима работы. Сборка простых 

конструкций с датчиками расстояний. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета. 

Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим измерения. Режим сравнения. 

Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. Работа блока переключения с проверкой 

состояния датчика касания. Сборка простых конструкций с датчиком касания. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. Объяснение целей и задач занятия. 

Датчик цвета предмета. Внешний вид датчика и его принцип работы. 

Междисциплинарные понятия: причинно- следственная связь. Изучение режимов работы 



датчика цвета. Сборкапростых конструкций с датчиками цвета. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 4. Конструирование робота. 

Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Изучение механизмов. Первые шаги. Зубчатые колеса. 

Промежуточное зубчатое колесо. Коронные зубчатые колеса. Понижающая зубчатая 

передача. Повышающая зубчатая передача. Шкивы и ремни. Перекрестная ременная 

передача. Снижение, увеличение скорости. Червячная зубчатая передача, кулачок, рычаг. 

Сборка простых конструкций по инструкции. Презентация работы. Взаимооценка, 

самооценка. 

Тема 4.2. Конструирование простого собственного робота. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Сборка робота Разбор   программы 

для робота. Запуск робота на соревновательном поле. Доработка. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Тема 4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися 

результатов работы. Актуализация полученных знаний раздела 3. Сборка различных 

механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Тема 4.4. Конструирование робота-тележки. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися 

результатов работы. Сборка простого робота-тележки. Улучшение конструкции робота. 

Обсуждение возможных функций, выполняемых роботом-тележкой. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 5. Создание простых программ через меню контроллера. 

Тема     5.1     Понятие     «программа»,    «алгоритм».   Написание простейших 

программ для робота по инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Алгоритм движения робота по кругу, вперед-назад, 

«восьмеркой» и пр. Написание программы по  образцу для движения по кругу через меню 

контроллера. Запуск и отладка программы. Написание других простых программ на выбор 

учащихся и их самостоятельная отладка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 5.2 Написание программ для движения робота через меню контроллера. 

Объяснение целей и задач занятия. Характеристики микрокомпьютера КЛИК. 

Установка аккумуляторов в блок микрокомпьютера. Технология подключения к 

микрокомпьютеру (включение и выключение, загрузка и выгрузка программ, порты USB, 

входа и выхода). Интерфейс и описание КЛИК (пиктограммы, функции, индикаторы). 

Главное меню микрокомпьютера (мои файлы, программы, испытай меня, вид, настройки). 

Создание пробных программ для робота через меню контроллера. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 6. Знакомство со средой программирования КЛИК. 

Тема 6.1. Понятие «среда программирования», «логические блоки». 
Понятие   «среда   программирования»,   «логические   блоки».   Показ написания 

простейшей программы для робота. Интерфейс программы КЛИК и работа с ним. 

Написание программы для воспроизведения звуков и изображения по образцу. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 6.2. Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с ней. 

Общее    знакомство   с    интерфейсом    ПО.    Самоучитель.   Панель инструментов. 

Палитра команд. Рабочее поле. Окно подсказок. Окно микрокомпьютера КЛИК. Панель 

конфигурации. 

Тема 6.3. Написание программ для движения робота по образцу. 

Запуск и отладка программ. 



Объяснение целей и задач занятия. Понятие «синхронность движений», «часть и целое». 

Сборка модели Робота-танцора. Экспериментирование с настройками времени, чтобы 

синхронизировать движение ног с миганием индикатора на Хабе. Добавление движений 

для рук Робота-танцора. Добавление звукового ритма. Программирование на движение с 

регулярными интервалами. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 7. Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов. 

Тема 7.1. Подъемные механизмы. 
Объяснение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в  жизни. Обсуждение с 

учащимися результатов испытаний. Конструирование подъемного механизма. Запуск 

программы, чтобы понять, как работают подъемные механизмы. Захват предметов 

одинакового веса, но разного размера (Испытание № 1). Подъем предметов одинакового 

размера, но разного веса (Испытание № 2). Внесение результатов испытаний в таблицу. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 7.2. Конструирование собственного робота для перемещения объектов  

и написание программы. 

Объяснение целей и задач занятия. Сборка и программирование модели «Вилочный 

погрузчик». Разработка простейшей программы для модели. Изменение программы 

работы готовой модели. Сборка модели с использованием инструкции по сборке, набор на 

компьютере программы, подключение модели к компьютеру и запуск программы. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 8. Учебные соревнования. 

Тема 8.1. Учебное соревнование: Игры с предметами. 
Объяснение целей и задач занятия. Обсуждение, как можно использовать датчик 

расстояния для измерения дистанции. Обсуждение соревнований роботов и возможностей 

научить их отыскивать и перемещать предметы. Знакомство с положением о 

соревнованиях. Сборка Тренировочной приводной платформы, манипулятора, флажка и 

куба. Испытание двух подпрограмм для остановки Приводной платформы перед флажком, 

чтобы решить, какая из них эффективнее. Добавление нескольких программных блоков, 

чтобы опустить манипулятор Приводной платформы ниже, захватить куб и поставить его 

на расстоянии по меньшей мере 30 см от флажка. Эстафетная гонка. Взаимооценка, 

самооценка. 

Раздел 9. Творческие проекты. 

Тема 9. Сборка робота «Школьный помощник». 

Объяснение целей и задач занятия. Распределение на группы (смена состава групп). 

Работа над творческим проектом: Сборка робота на тему «Школьный помощник». 

Создание программы. Создание презентации. Тестирование готового продукта. 

Доработка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. Рефлексия. 

10.   Заключительное занятие. Подводим итоги. 
Конструирование робототехнических проектов. Построение пояснительных моделе

й и проектных решений. Разработка собственной модели с учётом особенностей формы и 

назначения проекта. Оценка результатов изготовленных моделей. Документирование и де

монстрация работоспособности моделей. Использование панели инструментов при програ

ммировании. Исследование в виде табличных или графических результатов и выбор 

настроек. Формы и виды контроля: Защита итогового творческого проекта. 

3. Формы аттестации и оценочные материалы 
Формы подведения итогов реализации программы.  Средства контроля. 

Для управления качеством программы внеурочной деятельности осуществляется 

входящий, текущий, промежуточный и итоговый контроль над достижением планируемых 

результатов. 

Входящий контроль проводится в форме беседы в начале учебного года для 

определения уровня знаний и умений детей на момент начала освоения программы. 



Текущий контроль проводится в течение всего учебного года для определения 

степени усвоения обучающимися учебного материала, определения готовности детей к 

восприятию нового материала, повышения мотивации к освоению программы; выявление 

детей, отстающих и опережающих обучение; подбора наиболее эффективных методов и 

средств обучения для достижения планируемых результатов. Формой контроля является 

педагогическое наблюдение. 

Промежуточный контроль проводится по окончании первого полугодия (в 

декабре). В ходе промежуточного контроля идет определение степени усвоения 

обучающимися учебного материала. Контроль осуществляется в форме тестирования. 

Итоговый контроль проводится по итогам освоения программы в целом для 

определения изменения уровня развития детей, их творческих способностей, определения 

образовательных результатов. Итоговый контроль осуществляется в форме защиты 

творческого проекта 

4. Организационно-педагогические условия 

реализации программы 
Материально-технические условия: 

Учебный     кабинет,     соответствующий     санитарно-  эпидемиологическим    нормам. 

Наборы для конструирования робототехники КЛИК. Ноутбуки. Комплект классной 

мебели, телевизор, принтер, сканер, ксерокс, доска классная, «полигон» для испытания 

роботов площадью 2 м
2
,  шкафы для хранения наборов и готовых моделей.  

Учебно-методическое и информационное обеспечение: 

Литература: 

 1. Федеральный закон от 29.12.2012 № 273-ФЗ «Об образовании в Российской 

Федерации»;  

2. Концепция развития дополнительного образования детей (утверждена распоряжением 

Правительства Российской Федерации от 04.09.2014 № 1726-р);  

3. Приказ Министерства просвещения Российской Федерации  от 09.11.2018 № 196  «Об 

утверждении Порядка организации и осуществления образовательной деятельности по 

дополнительным общеобразовательным программам»;  

4. Письмо Минобрнауки РФ от 18.11.2015 № 09-3242 «Методические рекомендации по 

проектированию дополнительных общеразвивающих программ»; 

5. Постановление Главного государственного санитарного врача Российской Федерации 

от 04.07.2014 № 41 г. Москва «Об утверждении СанПиН 2.4.4.3172-14 «Санитарно-

эпидемиологические требования к устройству, содержанию и организации режима работы 

образовательных организаций дополнительного образования детей».  

6. Методические рекомендации по созданию и функционированию в 

общеобразовательных организациях, расположенных в сельской местности и малых 

городах, центров образования естественно-научной и технологической направленностей 

(«Точка роста»)  — (утв. распоряжением Министерства просвещения Российской 

Федерации от  12  января 2021  г. № Р-6)  — URL: 

http://www.consultant.ru/document/cons_doc_ LAW_374694/.  

7. Концепция преподавания предметной области «Технология» в образовательных 

организациях Российской Федерации, реализующих основные общеобразовательные 

программы  — https://docs.edu.gov.ru/document/c4d7feb359d9563f114aea8106c9a2aa  

 

Интернет-ресурсы: 

1. http://www.prorobot.ru/ 

2. http://www.eduction.lego.com/ 

3. http://www.infourok.ru/ 

4. http://www.legourok.ru/ 

5. http://www.legoengineering.com/ 
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